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MOTOR

HiDROMEK:

SISTEMA HIDRAULICO

Bomba principal
Tipo : Bomba doble en tandem de pistones axiales de caudal variable
Caudal Max :2x160 L/min

Bomba pilotaje  Pifiones. 20 L/min

Valvulas limitadoras

Fabricante 1 1SUZU AJ-4101X

Tipo : Motor Diésel de 4 cilindros y cuatro tiempos, refrigerado por agua,
inyeccion directa, turboalimentado e intercooler

Potencia : 127 HP @2200 rpm / SAE J1995 (Bruto)
: 117 HP @2200 rpm / SAE J1349 (Neto)

Par miximo 2420 Nm @1800 rpm (Bruto)
:393 Nm @1800 rpm (Neto)

Cilindrada 12999 ¢

Didmetro y carrera piston : 95,4 mm x 104,9 mm

Este nuevo motor cumple con la requlacién de emisiones U.S EPA Tier 4 interim y EC Etapa IlI-B

ESTRUCTURA INFERIOR (CHASIS)

Chasis : Hoja dozer frontal y estabilizadores traseros como configuracion estandar

Ejes : Eje delantero oscilante con dos

Posiciones  : Deshloqueado con 8° hacia cada lado para mejor adaptabilidad al terreno, o puede
ser bloqueado en la posicion deseada para una mayor estabilidad

Accesorios :330 kgf/cm?

(Pluma, balancin, cazo)

Forzudo :360 kgf/cm?

Traslacion :360 kgf/cm?

Giro : 260 kgf/cm?

Pilotaje . 40 kqf/cm?

Cilindros

Pluma :2x0110x675x 1.080 mm
Balancin :1x9115x080x1.225 mm
Cazo :1x9100x¢70x910 mm

Neumaticos :9,00-20TT (14 PR) - 18 R 19,5 XF (Opcional) - 10,00-20TT 16 PR (Opcional)

CABINA

OPERA CONTROL SYSTEM

« Panel de control y menis féciles de usar » Consumo de gaséleo y productividad mejorados

- Prevencion de sobrecalenta-miento y sistema| - Maxima eficiencia gracias a los diferentes
de protecci-6n sin interrupcién del trabajo modos de trabajo y de potencia

« Visibilidad panoramica del operador mejorada

« Conexidn y desconexion automatica del forzudo | « Desconectador de bateria automético

« Aumento de la capacidad interna

+ 6 silent-blocks para absorber las vibraciones

. Informacién de manteni-mientosy sistema |, Sistema de aceleracidn y deceleracién
de aviso automatico

« Aire acondicionado de gran capacidad

« Sistema de aviso y registro de errores » Hidromek Smartlink (Opcional)

- Guantera refrigerada

» Precalentamiento automatico Monitorizacion en tiempo real de pardmetros

« Porta objetos y porta libros

- Sistema antirrobo por codigo personal « de operacion, presion, temperatura, carga del

« Suelo de cabina en material impermeable

« Mayor confort para el operador gracias a un asiento versatil y totalmente ajustable

SISTEMA DE DIRECCION

Un sistema de direccion tipo Orbitrol controla los cilindros de direccion colocados en el eje delantero.
El minimo radio de giro es 6.800 mm

SISTEMA DE GIRO

Motor degiro  : Motor hidréulico de pistones axiales de caudal variable con vdlvulas anti shock,
integradas

Reductor : Reductor de dos etapas de planetarios

Frenodegiro  : Multidisco hidrdulico. Accionamiento negativo

Velocidad de giro : 13,8 rpm

TRASLACION Y FRENOS

Traslacion : Totalmente hidrostatica

Motores de traslacién  : Motor de pistones axiales

Velocidad De Traslacién

Velocidad larga :33km/h

Velocidad corta : 9km/h

Fuerza de arrastre maxima :7.710 kgf

Inclinacion maxima :29° (%55)

Frenos de servicio : Frenos delanteros y traseros independientes (doble circuito) Frenado por

presion hidrdulica y liberacion de frenos por muelle. Frenos ubicados en
cubos reductores para una mejor estabilidad y seguridad.

- - o - motor térmico
+ Cambio de potencia automatico para mejorar — - - -
las prestaciones + Posibilidad de registrar 26 tipos de horas de trabajo

« Posibilidad de seleccion de diferentes « (amara de vision trasera y de brazo (Opcional)
idiomas en panel de control

CAPACIDADES

Depésito de combustible :270L Transmisién : 250
Deposito hidraulico 21200 Aceite de motor : 16L
Sistema hidrdulico 12351 Radiador : 21L
Reductor de giro c 3L Ejes delanteroy trasero  :14,5/17,4L
SISTEMA ELECTRICO

Voltaje 124V

Baterias :2x12V/100 Ah

Alternador 124V /50A

Motor de arranque : 24V /4,0 kw

LUBRICACION

Sistema de lubricacion centralizada para la lubricacion de componentes con mayor dificultad de
acceso tales como pluma y halancin.

PESO OPERATIVO

Peso operativo para maquina estandar :15.850 kg

El peso operativo, de acuerdo a los estdndares de IS0 6016, incluye el depdsito de combustible lleno,
los liquidos del sistema hydrdulico y otros liquidos, el peso del operador (75kg) y el peso de la méquina
equipada como estandar. Los equipamientos opcionales no estan incluidos.

www.hidromek.com
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Dimensiones de pluma 4.600 mm
Dimensiones de balancin 2.000 mm ¥2.300 mm \ 2.600 mm 2.900 mm
A |- Distancia entre ejes 2.600 mm
B |- Ancho de ejes 1.944 mm
C |- Distancia de centro de eje delantero a centro de maquina 1.500 mm
D |- Distancia de centro de eje trasero a centro de méquina 1.100 mm
E |- Altura desde chasis superior al suelo 1.295 mm
F |- Longitud extremo posterior 2.250 mm
F"| - Radio de giro 2.340 mm
G |- Anchura de chasis superior 3.620 mm
H |- Altura de techo de cabina a suelo 3.280 mm
| |- Altura minima de chasis inferior a suelo 330 mm
J |- Ancho de rodadura (9,0-20/18R19,5/10,0-20) *2.494/2.491/2.555 mm
K |- Anchura total con estabilizadoras 2.500 mm
L |- Elevacion de maquina con las patas 125 mm
M |- Altura de cuchilla recogida al suelo 450 mm
N |- Elevacién de maquina con la cuchilla 120 mm
0 |- Longitud total de méquina 7.880 mm 7.860 mm 7.760 mm 7.630 mm
P |- Longitud de mdquina en posicion transporte 8.070 mm 8.120mm 8.170 mm 8.100 mm
Q |- Altura de pluma en posicién traslacién 3.110mm 3.420mm 3.720 mm 3.920 mm
R |- Altura de pluma en posicién transporte 2.800 mm 2.900 mm 3.200 mm 3.500 mm
S |- Mdxima longitud de excavacion 7.910 mm 8.190 mm 8.490 mm 8.780 mm
T |- Mdxima longitud de excavacion a nivel del suelo 7.670 mm 7.960 mm 8.270 mm 8.570 mm
U |- Médxima profundidad de excavacion 4.740 mm 5.040 mm 5.340 mm 5.640 mm
V |- Mdxima altura de excavacion 8.470 mm 8.660 mm 8.970 mm 9.090 mm
W |- Méxima altura de carga 6.060 mm 6.250 mm 6.480 mm 6.660 mm
X |- Mdxima profundidad para zapata vertical 3.640 mm 4.020 mm 4.440 mm 4710 mm
Y |- Minimo radio de giro 2.740 mm 2.730mm 2.770 mm 2.800 mm
Z |- Méxima profundidad a fondo de zanja (2440 mm nivel) 4.490 mm 4.810 mm 5.140mm 5450 mm
(apacidad de cazo estandar (SAE) 0,60 m3 0,60 m3 0,52m3 0,52m3
Fuerza de arranque de cazo (con Forzudo) ISO 10.000 (10.900) kgf 10.000 (10.900) kgf 10.000 (10.900) kgf 10.000 (10.900) kgf
Fuerza de arranque de balancin (con Forzudo) IS0 7.900 (8.600) kgf 7.200 (7.800) kgf 6.600 (7.200) kgf 6.000 (6.600) kgf
*Estandar
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HiDROMEK:

OFICINAS CENTRALES
Ahi Evran 0SB Mahallesi Osmanli Caddesi No:1 06935 Sincan /ANKARA /TURQUIA
Tel: (+90) 312 267 12 60 Fax: (+90) 312 267 21 12

OFICINA EN ESPANA

HIDROMEK Magquinaria de Construccion Espaia S.L C/La maquina 14. Poligono AVISO

Industrial El Rogo. 08850 GAVA (BARCELONA) /ESPANA HIDROMEK se reserva el derecho de modificar las
Phone: +34 93 638 849 Fax: +34 93 838 0714 especificaciones y el disefio del modelo indicado en este folleto
email: info@hidromek.es sin previo aviso.




